Parametry robota do mycia i odkurzania podtég S10 Ultra

Lista czujnikéw robota

Lista czujnikéw stacji

Nazwa

llos¢

Funkcjonowac

Odlegtos¢ wykrywania/

Zasigg roboczy

Nazwa llos¢

Funkcjonowac Odlegtos¢ wykrywania/

Zasigg roboczy

Pozycjonowanie i Czujnik Halla do wykrywania . .
Radar jednofotonowy x1 nawigacja 0.17mdo 8m obecnosci zbiornika z wodg X1 Wykrywanie instalacji zbiornika na wodg <1.9cm
; Czujnik Halla do wykrywan- Podwojne wykrywanie wysokiego
Zyroskop IMU x1 Sterowanie ruchem 0.1im do12m ia wysokiego i niskiego X3  poziomu wody i wykrywanie niskiego <1.9cm
poziomu wody w zbiorniku poziomu wody w celu uzyskania czystej wody
Akcelerometr x1 Kontrola predkosci Czujnik Halla do wykrywania
o 6d wysokiego poziomu wody w X1 Wykrywanie petnego $ciekow <1lcm
mijanie przeszkdd i - ] Zbiormiku Sciekow ta h
200MP RGB x1 rozpoznawanie Al 1920*1080 pikseli nzytowyct
- CZ“JTkHa‘.‘adeVk‘Vwa”‘a Wykrywanie petnego zbiornika wody i
Laser dwuprzewodowy x1 Maszyna unikajaca przeszkod od5cmdo50cm WysokiegoInisiegopoziomu a1 wody w zbiorniku na wode <19cm
wody w zbiorniku na wode transportowg
Modut ultradzwigkowy X1 Wykrywanie dywanow 3cm=0.5cm tranzytowa
Czujnik wykrywania « Wykrywanie obecnosci srodka
Czujnik podczerwieni X2 Wyczuwanie wzdtuz sciany <15cm roztworu czyszczacego CzyszCzacego w rurze
naprawej krawedzi
Czujnik wykrywania x1 Wykrywanie instalacji worka na kurz 1.2cm
Czujnik radarowy kolizji X2 Ochrona przed kolizjg radarowg worka na kurz
0-100%
Czujnik zderzenia czotowego X2 Ochrona przed kolizjg nadwozia Czujnik temperatury i “ Wykrywanie temperatury i wilgotnosci wilgotnosci
wilgotnosci otoczenia zewngtrznego wzglednej/
Detekcja podtogi w podczerwieni X6 Zapobieganie upadkom z klifu <10cm 40°C 4o 125°C
Cauinik Halla do Zapobieganie przelewaniu sig wody, gdy nie
" kJr wania obecnosci X1 Wykrywanie  instalacji <1em Czujnik poziomu cieczy v ma zbiornika na wodg Iub przelewaniu sig
Ky skrzynki przeciwpytowej a odporny na ciepto wody podczas gotowania, gdy jej poziom
pojemnika na kurz jest zbyt wysoki
& Zapobieganie napetnianiu urzadzenia woda,
Czujnik Halla do i Przetacznik  obecnosci - .
wykrywania obecnosci x1 \s,"g':%‘\’,“;n‘e instalacji skrzynki <1em jednostii gtowne) X1 pgmptéwanai sc;ekow i gtromaSzemu kurzu,
wciekach j qgdy jednostka gtowna jest nieobecna
y Czujnik . Halla d,o Zapobieganie braku tacy czyszczacej
Czuijnik Halla do wykrywania X1 Wykrywanie petnej wody w <12¢cm wykrywania obecnosci X1
petnego zbiomnika Sciekowego skrzynce $ciekowej = tacy czyszczacej
Czujnik wykrywajacy
Mikrofon silikonowy X3 Interakcja gtosowa =5cm petng wodg w tacce X1 Spszbgggg‘eesrvgizo‘%dgdy tacka
czyszczacej yszczacajestp v

Parametry robota do mycia i odkurzania podtog S10 Ultra

Robot Stacja bazowa

Nazwa Inteligentny odkurzacz Stacja dla robota - odkurzacza Si0Ultra

Model S10Ultra Czestotliwos¢ znamionowa 50/60 Hz
Wymiar 367x360x109 mm Moc znamionowa wejsciowa 850 W

Moc robocza 55W Napigcie znamionowe 220V-240V~
Napigcie robocze 14.4V= Moc nominalna 20V=1.5A
Pojemnosc¢ baterii 5200 mAh s$rodek chtodniczy R1234yf/ 0.080kg
Masa netto 5.6kg Moc trybu suszenia 90W

Wi-Fi Max.Allowable Pressure

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz/5G
Siec¢ radiowa 2.4G
Bluetooth 4.2

Importer i dystrybutor:

FO CIFFROTECH

CIFROTECH POLSKA Sp. z 0.0.
Marynarska 15, 02-674 Warszawa, Polska

on High/Low Pressure

1.9Mpa/1.7Mpa

Masa netto stacji

217kg

Wymiar stacji

460x471x606 mm

Robot do mycia i odkurzania podtdg S10 Ultra

Instrukcja obstugi

Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczyta¢ te instrukcje obstugii przechowywac jg w bezpiecznym
miejscu.

Jesli podczas uzytkowania masz jakiekolwiek pytania, skontaktuj sie z nami pod adresem support-eu@3itech.com.
Nasz personel serwisowy odpowie na Twoje pytania.

Aby uzyskac wiecej informacji, zaloguj sig na oficjalnej stronie 3i: www.3itech.com.

3i Facebook 3iYouTube

3i Instagram

Wskazdwka: Ze wzgledu na ciggte ulepszenia produktu, moga wystapic roznice migdzy podrecznikiem uzytkownika a rzeczywistym produk-
tem. W takich przypadkach, priorytet marzeczywisty produkt.
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Zawartosc¢
opakowania

Stacja bazowa

Gtéwne produkty

Lista akcesoriow

Wskazowka: llustracje produktu, akcesoriow i interfejsu uzytkownika zawarte w instrukcji obstugi s schematami i majg
wytacznie charakter poglagdowy. N
Ze wzgledu na aktualizacje produktéow moga wystgpowac niewielkie réznice migdzy rzeczywistym produktem a schemat

ami. W takim przypadku obowigzuje rzeczywisty produkt.

S

Pojemnik nakurz x 1 Filtr x 1 Zbiornik na sciekix1 Mop watkowy x 1
(juz zainstalowany (juz zainstalowany w (juz zainstalowany (juz zainstalowany
w robocie) pojemniku na kurz) w robocie) w robocie)

/LU

Szczotka boczna x 2 modut jonéw srebrnych x 1
(juz zainstalowany
w robocie)

Szczotka gtéwna x 1
(juz zainstalowany
w robocie)

Ostona szczotki gtownej x 1
(juz zainstalowany
w robocie)

O

Zbiornik nawodg x 1
(juz zamontowane w stacji)

p—

Worek na kurz x 1 Roztwor czyszczacy x 1 Pret weglowy x 1

(juz zamontowane w stacji)

Gtéwne produkty

Widok wnetrza

Usunw gore

Uchwyt pokrywy:

Mop watkowy

Port zbierania pytu

Czujnik krawedziowy

czujnik umpera

Pokrywa (magnetyczna)

Pojemnik na kurz

Zderzak radarowy

Radar

- Mikrofon

- Przycisk sieciowy

Przycisk wtgczania/
wytgczania

\HIo 0 o)

Modut rozpoznawania Ak (

O Przycisk wtgczania/wytgczania

2= Przycisk sieciowy

Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy,
aby wtgczy¢ robota

Nacisniji przytrzymaj przez 3 sekundy,
aby recznie powigzac robota

Zielony laser =50

Nacisnij krotko 3 razy, aby potwierdzi¢ zmiang hasta
dlaMenedzera filmow

Nacisnij krotko 3 razy, aby przywrocic ustawienia
domysine

Widok z przodu robota

Widok z tytu robota

Czujnik klifu

Przycisk Start

Wskaznik

Czujnik ultradzwigkowy

Koto uniwersalne

Pokrywa

Tylny wskaznik IR do tadowania

Szczotka boczna

Szczotka gtowna
- Ostona szczotki gtownej

Koto lewe/prawe

Otwor do napetniania
Swiezg wodg

Przycisk Start

Elektroda tadujgca

Mop watkowy

Zbiornik na scieki

Stan wskaznika robota

Kotko przewijania

Nacisnij i przytrzymaj przez 3
sekundy, aby robot powrdcit
nastacje.

Nacisnij krétko, aby rozpoczagé/wstr
zymac czyszczenie.

Nacisnij krotko 3 razy, aby
wigczyc/wytgczy¢ blokade
bezpieczenstwa dla dzieci.

Staty biaty Praca/czuwanie Staty zotty Sie¢ niedostepna
Pulsuje na Stacja dziata/uruchamia sig Pulsuje na zotto Trwa tadowanie, ktére mozna
biato wznowic
Miganabiato  Aktualizacja systemu/Menedzer Miga na z6tto Stan nieprawidtowy
wideo/Przywracanie ustawien
domysinych
Wytaczony Czas wytgczenia/niedostepnosci Swiatto niebieskie Swieci ciggle  Tryb niskiego zuzycia energii

Nacisnij i utrzymaj wcisnigty przycisk On/Off oraz przycisk konfiguracii sieci przez 3 sekundy, aby wtgczy¢
tryb niskiego zuzycia energii

Gtéwne produkty

Pojemnik na kurz

f UsuAw gore

- Pojemnik na kurz

Filtr -

- Port zbierania pytu
Przycisk zwalniajacy

pojemnik na kurz - Pokrywa pojemnika na kurz

Porady:

“Pojemnik na kurz musi by¢ zainstalowany do codziennego uzytku. W przeciwnym razie robot

nie uruchomi sig.
+Prosze regularnie wyjmowac pojemnik na kurz.
Przeptucz filter i usun zanieczyszczenia przy uzyciu czystej wody.

Skrzynka Sciekowa

Zbiornik na Scieki

Port recyklingu Sciekow Korek gumowy
Przycisk zwalniajgcy -
studzienke Sciekowg

Walec do Sciekow
Porady:

Zbiornik na $cieki nalezy umiescic¢ i wyjac do przodu. Przed przesunigciem lub
obréceniem robota nalezy wyjaé skrzynke Sciekowa, aby unikngé wycieku wody do
jednostki gtéwnej.

Zbiornik na $cieki wode musi by¢ zainstalowana do codziennego uzytku.

W przeciwnym razie robot nie uruchomi sig.

Okresowo nalezy wyjmowac skrzynke Sciekowg i ptukac jg Swiezg woda z portu
recyklingu ciekow



Gtéwne produkty

Widok stacji z przodu Widok stacji z tytu

- Pokrywa stacji

Ostona gniazda na-
roztwor czyszczacy

.

Ostonafiltra

- Gniazdo na roztwor
czyszczacy

Uchwyt ]|
Pokrywa pojemnika Uchwyt worka — b
nakurz nakurz o 3
Worek
nakurz
Widok wnetrza staciji

Blokada bezpieczenstwa dla dzieci

- Przycisk powrotu

- Przycisk Start/Pauza

Oswietlenie otoczenia stacji

Przestora powietrza

Otwor do napetniania-
Swiezg wodg

Wylot dmuchawy
Zbiornik czyszczacy

Wilot kanatu pytowego-
Ptyta sprezyny

Tacka tadujgca tadujacej

Przygotowanie

Przycisk zwalniajgcy
pojemnik nakurz

Okno podczerwieni
Port recyklingu Sciekow

1. Przed pierwszym uzyciem robota nalezy uporzadkowac wszystkie kable, 3. Gdy robot pracuije, nie stawaj przed nim, na progu ani w waskich miejscach w

szmaty, kapcie, zabawki i inne przedmioty porozrzucane na podtodze.
miejsca.
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przejsciu. W przeciwnym razie jednostka gtdwna nie rozpozna odpowiedniego

@E&@“\x X

2. Otworz drzwi pomieszczenia, ktore chcesz posprzatac, i ustaw starannie
stoty, krzestaimeble.

Pierwsze uzycie

1.Umies¢ stacje przy Scianie i podtgcz przewod zasila-
Jacy.

Porady:

- Podczas przenoszenia stacji nie nalezy jej przechylaé.Nie wystawiaj stacji na bezposrednie
dziatanie promieni stonecznych.

- Upewnij sig, ze zadne przedmioty nie s3 umieszczone w odlegtosci 0.5 m po lewej i prawej
stronie oraz 1.5 m przed stacjg. Migdzy stacjg a $ciang musi by¢ odlegtosc co najmniej 0.2 m.

+ Przed uzyciem zorganizuj i odt6z nadmiar przewodu zasilajgcego, aby unikngc przeciagnie-
cia przez pracujgcego robota. W przeciwnym razie moze dojs¢ do awarii zasilania stacji

« Przed uzyciem nalezy upewnic sig, ze zbiornik na wode, roztwor czyszczacy i worek na kurz sg
zainstalowane na swoim migjscu.

2. Zdejmij paski zderzaka

Przed uzyciem nalezy zdja¢ paski zderzakowe po obu stronach robota.

4. Zamontuj pret weglowy i dodaj czystej wody

Otworz pokrywe stacji i wyjmij zbiornik na wode. Zainstaluj pret weglowy, dodaj
czysta wodg ponizej maksymalnego poziomu wody, umies¢ zbiornik na swoim
miejscu i mocno go docisnij.

Maksymalny poziom wody

Porady:

- Nie wlewaj gorgcej wody do zbiornika na wode. W przeciwnym razie zbiornik na
wodg ulegnie deformacii

- Zabrania si¢ dodawania jakichkolwiek srodkow czyszczgcych do zbiornika na
wode.

3. kadowanie
Wyréwnaj robota z ptytkg sprezyny tadujgcej znajdujgca si¢ na spodzie stacji i
pchnij go tak, aby kamera przednia byta skierowana na zewnatrz.

Status o$wietlenia otoczenia stacji:

Staty biaty Gotowos¢/kadowanie/Suszenie powietrzem

Pulsuje na biato Zbieranie kurzu/Wymiana wody/Czyszczenie

Pulsuje na zotto Stan nieprawidtowy

Porady:

- Gdy robot jest tadowany po raz pierwszy, zaleca sig petne natadowanie w celu ochrony
wydajnosci akumulatora.

- Gdy bateria jest staba, robot moze nie wtgczy¢ sig. Musisz natadowac robota na stacji

- Robot whgczy sig automatycznie po podtaczeniu do stacji. Nie mozna go wytaczyé podczas
tadowania

5. Dodaj roztwor czyszczacy

Wyjmij zbiornik na wodg i otworz pokrywe zbiornika z roztworem czyszczacym.
Odkrec zakretke butelki z roztworem czyszczgcym i umiesc butelke z roztworem
czyszczacym w specjalnym gniezdzie stacji. Nacisnij pokrywe gniazda w dot, aby
zacisngc szyjke butelki.

Przycisk zwalniajgcy pokrywe -
zbiornika z roztworem czyszczgcym

Butelka z ptynem

czyszczacym -
W Zakretka butelki z
ptynem czyszczgcym
Rura
(nieusuwalna)
Porady:

- Aby unikng¢ uszkodzenia robota, nie nalezy stosowac zadnych nieoryginalnych
$rodkéw czyszczacych aniinnych produktow czyszczacych.

-Robot automatycznie wstrzykuje roztwor czyszczacy. Nie dodawaj recznie
roztworu czyszczgcego do zbiornika na wode.

-Po wykorzystaniu roztworu czyszczgcego w stacji nalezy w odpowiednim
czasie dodac przeznaczony roztwor czyszczacy, aby nie wptynac na efekt
czyszczenia

-Aby otworzy¢ pokrywe zbiornika na $rodek czyszczacy, najpierw wyjmij
zbiornik na wode, a nastgpnie nacisnij przycisk zwalniajgcy pokrywe z boku
urzgdzenia

6. Sprawdz worek na kurz

Worek nakurz

Pokrywa pojemnika
nakurz

T > Przycisk zwalniajgcy
pojemnik na kurz

Porady:
Przed uzyciem upewnij sig, Zze worek na kurz zostat zainstalowany. W przeciwnym razie
dziatanie stacji bedzie zaktdcone



kgczenie z telefonem komorkowym

a. Zeskanuj ponizszy kod QR, aby pobrac i zainstalowac aplikacjg. Zarejestruj konto i zaloguj sig do aplikacji za pomocg swojego konta.

b. Skonfiguruj sie¢ robota

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk sieciowyprzez 3 sekundy. Robot wyswietli monit
informujgcy, ze Wi-Fi zostanie zresetowane, aby rozpocza¢ konfiguracje sieci.

Nastgpnie mozesz rozpocza¢ konfiguracjg sieci.

-
——w——ﬁ

Usun w gore

2. Winterfejsie dodawania robota w aplikacji mobilnej dodaj 3i Intelligent Cleaning
Station F1, nastgpnie wybierz opcje dodawania recznego i potacz sig z siecig
Wi-Fi.

Funkcje

Wiaczanie/wytaczanie zasilania

Nacisniji przytrzymajprzyciskzasilaniaprzez 3sekundyWskaznik zaSwieci sig.a
robot zostanie wtgczony.

Jeslimoc jest nizszaniz 10%, gdy robot znajdujesig poza stacjg.robot wytgczy
sig automatycznie.

Gdy robot pracuje mozesz nacisngc i przytrzymac przycisk zasilania przez3

sekundy, aby wytgczy€ robota.

Wskazdwka: Podczas tadowania robot wtgczy sie automatycznie i nie mozna go wytgczy¢.
Jesli musisz wytgczy€ robota, najpierw wyjmij go ze stacji

Start/Pauza

Mozesz nacisngC krotko przycisk start, aby rozpocza€ czyszczenie i nacisngé go
ponownie, aby wstrzymac czyszczenie. Po nacisnigciu i przytrzymaniu przycisku
start przez 3 sekundy robot powréci do stacji.

Budowa mapy

Gdy poraz pierwszy wtgczysz robota, umies¢ go wstacjii krotko nacisnij przycisk
start na stacji. Robot zacznie budowac¢ mape.

Jesli w aplikacji nie ma mapy, umiesS¢ robota w stacji i wybierz budowanie mapy
w aplikacji. Robot rozpocznie budowanie mapy. Po zbudowaniu mapy robot
automatycznie powrdci na stacje.

Wskazowka: Podczas tworzenia mapy trzymaj robota z dala od dzieci zwierzat domowych.
Nie przesuwajrobota ani stacji.

Strefa zakazana

W aplikacji mozesz ustawic strefe zamknigta, aby uniemozliwi¢ robotowi wjazd
do miejsca, ktore nie wymaga sprzatania.
Porady:

Przed uzyciem tej funkcji nalezy zapisac mape w aplikaciji.

“Przenoszenie robota lub wprowadzenie znaczacych zmian w otoczeniu domowym moze
spowodowact, ze mapa stanie sig nieaktualna, co moze skutkowac utratg strefy zakazanej.

Powr6t na stacje

Jesli nacisniesz przycisk powrotu w aplikacji, gdy robot jest wtgczony i znajduje
sig poza stacjg, robot zakonczy biezace zadanie i powréci do stacji.

Jezeli robot zostanie sitg wyciggniety ze stacji w trakcie tadowania, powroci na
stacjg automatycznie po 35 sekundach.

Gdy moc jest zbyt niska podczas pracy, robot automatycznie powrdci do stacjiw
celu natadowania. Gdy moc jest wystarczajgca, robot automatycznie powréci do
przerwanego punktu, aby kontynuowac czyszczenie.

Po zakonczeniu czyszczenia robot automatycznie powrdci do stacji

Zbieranie pytu

Po zakorczeniu czyszczenia przez robota i powrocie do stacji, stacja automaty-
cznie zbierze kurz dla robota. Jesli naciSniesz przycisk powrotu w aplikacji, gdy
robot pracuje, robot automatycznie powréci do stacji i uruchomi zbieranie kurzu.
Gdy robot jest bezczynny w stacji, mozesz nacisngc przycisk zbierania kurzu na
ekranie stacji lub w aplikacji, aby uruchomi¢ zbieranie kurzu.
Porady:

Cdy bateria jest zbyt staba i robot wraca do stacji w celu natadowania, zbieranie kurzu nie
zostanie wykonane. Zbieranie kurzu zostanie uruchomione dopiero po zakonczeniu zadania.

Zbieranie kurzunie bedzie wykonywane, jesli zbyt czesto bedziesz uruchamiac funkcje
zbierania kurzu za pomoca aplikacii.

W okresie"nie przeszkadzac” robot nie bedzie zbierat kurzu, lecz bedzie sig tadowat
automatyczniezbierania kurzu za pomoca aplikacji
*Mozna to zmieni¢ w interfejsie .nie przeszkadzac"" w aplikacji.

Rozpoznawanie dywanéw

Po rozpoznaniu dywanu podczas czyszczenia robot automatycznie wtgcza
wzmocnienie ssania. Mozesz wytgczy¢ te funkcje w aplikacji. Jesli wtgczysz
funkcje unikania dywanu w aplikacji, robot automatycznie ominie dywan.

Wskazowka: Robot moze btgdnie rozpoznawac dziecigce maty podtogowe, maty do jogi, maty
gabkowe i twarde, krotkie dywany wetniane, co jednak nie ma wptywu nanormalne uzytkowan-
ie.Mozesz ustawi¢ strefe zamknigta, aby uniemozliwi¢ robotowi wjazd do obszaru, ktory nie
wymaga sprzatania.

Sprzatanie specyficzne dla danego obszaru

Uzyj aplikacji aby ustawi¢ wyznaczony obszar.Robot wyczySci wyznaczony
obszar zgodnie z instrukcja.

Catkowite automatyczne czyszczenie

W aplikacji wybierz ogéine automatyczneczyszczenie. Robotautomatycznie
zaplanuje Sciezke, dostosuje parametry czyszczenia (gdy wiaczone jest
rozpoznawanie Al) i posprzata pokdj po pokoju. Po zakofczeniu czyszczenia
robot wréci do stacji.

Planowane sprzatanie

Mozeszustawi¢ zaplanowane zadanie sprzataniaza posrednictwem aplikacji.
Robot automatycznie rozpocznie sprzatanie o okreslonej godzinie i powrdci do
stacji automatycznie po zakoAczeniu sprzgtania

Wskazowka: Jesli wigczony jest tryb "nie przeszkadzac”, zaplanowane zadanie
czyszczenia nie zostanie wykonanew okresie dziatania trybu “nie przeszkadzac"

Mozliwo$¢ wznawiania czyszczenia

Robot obstuguje wznawiane czyszczenie. Gdy bateria jesstaba podczas
czyszczenia, robot automatycznie znajdzie stacjg do tadowania. Po zakoficzeniu
tadowania robot powréci do przerwanego punktu, aby kontynuowac czyszcze-
nie.Jeslirgcznie zakonczysz zadanie czyszczenia w trakcie tadowania, wznowie-
nie czyszczenia zostanie anulowane.

Czyszczenie wzdtuz krawedzi

Gdy robot czysci rogi i nogi stotéw i krzeset, mop rolkowy automatycznie sig
rozszerza, aby czysci¢ wzdtuz krawedzi. Po zakoiczeniu czyszczenia wzdtuz
krawedzi mop rolkowy automatycznie sig chowa. Mop rolkowy automatycznie sig
chowa réwniez podczas omijania przeszkéd podczas czyszczenia wzdtuz
krawedzi

Resetowanie/przywracanie systemu
Naci$nij przycisk sieciowy 3 razy, aby przywroci¢ ustawienia domysine.

Sprzatanie specyficzne dla danego obszaru

Uzyj aplikacji aby ustawi€ wyznaczony obszarRobot wyczysciwyznaczony
obszar zgodnie z instrukcja.

Catkowite automatyczne czyszczenie

W aplikacji wybierz ogélne automatyczneczyszczenie. Robotautomatycznie
zaplanuje Sciezkg, dostosuje parametry czyszczenia (gdy witgczonejest
rozpoznawanie Al) i posprzata pokoj po pokoju. Po zakonczeniu czyszczenia
robot wréci do stacji.

Funkcje

Destylacja i dezynfekcja

System destylacji i dezynfekcji podgrzewa Scieki odzyskane na stacji do lekko
wrzacej wody (90°C), ktora skutecznie zabija wirus HIN1, Staphylococcus
aureus, Candida albicans, Escherichia colii inne zarazki.Po trzykrotnym procesie
destylacji i dezynfekcji, zastosowaniu modutu sterylizacji jonami srebra i
ziotowego roztworu czyszczacego Unilever, sterylna woda destylowana osigga
99,9% efekt usuwania zarazkow w przypadku mycia podtog

Mozliwo$¢ wznawiania czyszczenia

Robot obstuguje wznawiane czyszczenie. Gdy bateria jesttaba podczas
czyszczenia, robot automatycznie znajdzie stacje do tadowania. Po zakorczeniu
tadowania robot powréci do przerwanego punktu, aby kontynuowac czyszcze-
nie.Jeslirgcznie zakonczysz zadanie czyszczenia w trakcie tadowania, wznowie-
nie czyszczenia zostanie anulowane.

Ptukanie

Po zakonczeniu czyszczenia i powrocie na stacje robot wykona ptukanie.
Porady:

Robot rozpocznie ptukanie dopiero po zakofczeniu wymiany wody.

Zadanie ptukania zostanie przerwane, jesli zasilanie stacji zostanie odtaczone, robot
opusci stacje, skrzynka Sciekowa jest petna lub zbiornik na wode nie jest zainstalowany na
swoim miejscu. Nalezy to sprawdzi¢ przed ptukaniem.

- W okresie"nie przeszkadzac" robot nie bgdzie wykonywat zadania ptukania, lecz bedzie
sig tadowat automatycznie.Mozna to zmieni¢ w interfejsie nie przeszkadzatw aplikacji

W okresie"nie przeszkadzac" robot nie bedzie wykonywat zadania ptukania, ale bedzie
tadowat si domysinie. Mozesz wytaczy¢ te funkcje za pomoca aplikacii

Suszenie goragcym powietrzem

Pozakorczeniu czyszczeniaipowrocie nastacjg robot wykona zadanie suszenia
gorgcym powietrzem.
Nacisnij przycisk suszeniagorgcym powietrzem w aplikacji aby uruchomic¢
funkcje suszenia gorgcym powietrzem.

0 W okresie"nie przeszkadza¢'robot nie bgdzie wykonywat zadania suszenia
powietrzem, ale bedzie sig tadowat automatycznie
Mozna to zmieni€ w interfejsie "nie przeszkadzac" w aplikacji

Czesto zadawane pytania

Planowane sprzatanie

Mozesz ustawi¢ zaplanowanezadanie sprzataniaza posrednictwem aplikacji.
Robot automatycznie rozpocznie sprzatanie o okreslonej godzinie i powroci
do stacji automatycznie po zakonczeniu sprzatania.

Wskazowka: Jesli wigczony jest trythie przeszkadzac ', zaplanowane zadanie
czyszczenia nie zotanie wykonane wokresie dziatania trybu "nie przeszkadzac”.

Oczyszczanie i recykling wody

Po zakofczeniu czyszczenia przez robota i powrocie do stacji, stacja automaty-
cznie podda Scieki recyklingowi w robocie i napetni go czystg, destylowang

wodg.System recyklingu wody oczyszcza Scieki do sterylnej wody destylowanej

poprzez destylacjg. Jednoczesnie zbiera wodg z powietrza poprzez kondensac-
je. aby uzupetni¢ zuzycie. W ten sposob stacja nie musi dodawac czystej wody

ani oprozniac Sciekow.

Tryb "nie przeszkadzac
W okresie "nie przeszkadzac" robot nie reaguje na sprzatanie, ktére mozna wznowic
lub zaplanowac, i nie emituje aktywnych komunikatéw gtosowych.

Tryb"nie przeszkadzac" jest wtgczony domysinie, a domysiny okres czasu to

0d 22:00 do 8:00 mozna wytaczy¢ i zmieni€ za pomoca aplikacii.

Wskazowka: W trybie "nie przeszkadzac" wskaznik wytgcza sig po T minucie
tadowania robota.

Stan uspienia

Robot automatycznie przejdzie w stan uspienia, jesli nie bedzie dziatat lub nie bedzie
obstugiwany przez ponad 5 minut w stanie bez tadowania. Robot zakofczy stan
uépienia i automatycznie wytaczy sie, gdy poziom natadowania spadnie ponizej 10%.
Mozesz obudzi¢ robota, naciskajac przyciski na robocie lub stacji lub za posrednictwen
aplikacji.

Wskazowka: Robot nie przejdzie w stan uspienia, gdy bedzie znajdowat sig na stacji.

Objaw Rozwigzanie

Nie mozna wigczyc

Poziom natadowania baterii jest niski. Przed uzyciem nalezy catkowicie natadowac baterig.

Nie mozna rozpoczgc czyszczenia

Poziom natadowania baterii jest niski. Przed uzyciem nalezy catkowicie natadowac baterig

Nie mozna natadowac

Zbyt wiele przeszkod znajduje sig¢ w poblizu stacji. Umies¢ stacjg na otwartej przestrzeni.
Robot jest zbyt daleko od stacji. Umies$c¢ robota w poblizu stacji.

Zachowanie nienormalne Wytacz robota i wtgcz go ponownie.

Nietypowy hatas

podczas czyszczenia przedmioty.

Gtowna szczotka, szczotka boczna lub lewe/prawe kota mogg by¢ zaplgtane w obce przedmioty. Wytgcz robota i usur obce

Wydajnos¢ czyszcze-
nia spada lub z robota
opada kurz.

Filtr jest zatkany. Musisz wyczyscic filtr.

Pojemnik na kurz jest petny. Musisz wyczysci¢ pojemnik na kurz.

Gtoéwna szczotka jest zaplatana w ciata obce. Usun ciata obce z gtdwnej szczotki.

Robot jest offiine

Sygnat Wi-Finie jest dobry. Upewnij sig, ze robot znajduje sig w obszarze z dobrym sygnatem Wi-Fi
Sie¢ Wi-Fi jest roztgczona. Zresetuj sie¢ Wi-Fi i pobierz najnowszg aplikacje, aby sprobowac potaczyc sig ponownie.

Nie mozna wykonac
wznawialnego czyszczenia

Sprawdz, czy robot nie jest w trybie "nie przeszkadzac" . Nie moze pracowac w tym trybie.
Robot nie wznowi czyszczenia po naci$nigciu przycisku tadowania na robocie lub w aplikacji ani po przeniesieniu robota do stacji.

Nie mozna natadowac
odkurzui Zanieczyszczen.

Upewnij sig, ze wokot stacji jest wystarczajaco duzo miejsca, a powierzchnia ptytki sprezyny tadujgcej jest wolna

Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej 0°C) lub zbyt wysoka (powyzej 35°C).

Nie mozna wykonac¢
zaplanowanego
czyszczenia

zostanie rozpoczete.

Jesli sie¢ urzadzenia nie jest skonfigurowana, nie mozna zsynchronizowac czasu i zaplanowane czyszczenie nie

Sprawdz, czy robot nie jest w trybie "nie przeszkadzac" . Nie moze wykonac zaplanowanego czyszczenia w tym trybie.

Robot jest zawsze offiine

Sprawdz, czy sie¢ urzgdzenia zostata prawidtowo skonfigurowana i czy zawsze znajduje sie w zasiegu sieci Wi-Fi.

Nie mozna potaczyc sig z aplikacjg
sparowaniem.

Upewnij sig, e stacja i robot sg w zasigegu Wi-Fi z dobrym sygnatem. Zresetuj Wi-Fi zgodnie z instrukcjg uzytkownika przed

Nie udato sig wyczysci¢ mopa

W zbiorniku na wode stacji brakuje wody. Napetnij zbiornik czystg wodg.
Wylot czystej wody jest zatkany. Odblokuj go tak szybko, jak to mozliwe.



Rozwigzywanie probleméw

Monit o btgd

Rozwigzanie

Monit o btgd

Rozwigzanie

Przed uruchomieniem
urzadzenia sprawdz, czy
czujnik odlegfosci laserowej
nie jest zastonigty.

Czujnik odlegtosci laserowej jest zablokow-
any lub zablokowany przez obce przedmi-
oty. Jesli nie mozesz usungc ostony lub
obcych przedmiotow, przenie$ robota w
inne miejsce w celu uruchomienia.

Wyczys¢ czujnik klifu i
przesun robota w inne
miejsce w celu uruchomie-
nia

Robot jest zawieszony w powietrzu.
Przenies robota w inne miejsce w celu
uruchomienia. Sprawdz, czy czujnik klifu nie
jest zbyt brudny. Jesli tak, wytrzyj czujnik
Klifu.

Umies¢ robota na podtodze,
aby go uruchomi¢

Usun  przeszkody — wokot
robota i sprébuj ponownie

Kota sg zawieszone w powietrzu. Przesun
robota w inne miejsce w celu uruchomienia.

Robot moze utkngé¢ lub zosta¢ uwigziony.
Usun przeszkody wokot robota.

Usunigto pojemnik na kurz

Zainstaluj pojemnik na kurz i filtr na swoim
miejscu.

Zbiornik na scieki
zostat usunigty

Robot nie wykonuje funkcji czyszczenia.
Sprawdz, czy skrzynka $ciekowa jest zainsta-
lowana.

Wykryto strefe zakazang.
Prosze odsunac robota od tej
strefy

Robot znajduje sie w strefie zakazanej.
Odsun robota od tej strefy.

Sprawdz i usun ciata obce z
czujnika kolizji

Konserwacja

Czujnik kolizji jest zablokowany. Stuknij
robota kilka razy, aby usung¢ ciato obce.
Jesli nie ma ciata obcego, przesun robota w
inne miejsce w celu uruchomienia.

Worek na kurz jest petny

Sprawdz i wymier worek na kurz na czas.

Zbiornik na wodeg i zbiornik na
Scieki sg petne. Wylej troche
wody ze zbiornika na wode

Sprawdz zbiornik na wode i wlej do niego
troche czystej wody, aby upewnic sig, ze
poziom wody jest ponizej maksymalnego.

Zbiornik na wodg zostat
usunigty

Nie udato si¢ powrdci¢ do
stacji. Prosze przenies¢
robota z powrotem do stacji

Stacja nie moze dodac¢ wody. Sprawdz, czy
zbiornik na wode jest zainstalowany i
napetnij go czystg woda.

Robot nie moze wykry¢ potozenia stacji.
Umies¢ robota z powrotem na stacji w celu
natadowania

Bateria jest zbyt staba.
Prosze natadowac baterig

Robot nie moze uruchomi¢ sig normalnie z
powodu stabej baterii. Nataduj robota na
stacji

Worek nakurz nie jest zamon-
towany

Stacja nie moze zbiera¢ kurzu. Sprawdz, czy
worek na kurz jest zainstalowany.

Pozycjonowanie nie powiodto
sig. Przenie$ robota z powrotem
na stacje w celu natadowania i
odbuduj mape

Robot nie moze zlokalizowa¢ biezacego
obszaru. Przenie$ robota z powrotem do
stacji w celu natadowania i odbuduj mape.

Nie udato si¢ zbudowac¢ mapy.

Prosze odbudowac¢ mape

Odbudujmape. Nie przesuwaj stacji podczas
procesu budowy.

Obszar docelowy jest
niedostepny. Czyszczenie
nie zostato ukoriczone

Robot nie osiggnat obszaru docelowego.
Zresetuj obszar docelowy.

Konserwacija

Pojemnik na kurz

1. Otworz pokrywe robota. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zwalniania pojemnika na

kurz, aby wyja¢ pojemnik na kurz.

Pokrywa

Przycisk zwalniajacy
pojemnik na kurz

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz, jak pokazano na rysunku. Wyrzu¢ $mieci i
wyczy$¢ pojemnik na kurz szczotka czyszczaca

3. Wyjmij filtr, jak pokazano na rysunku. Wyczys$¢ pojemnik na kurz i filtr za
pomocy szczoteczki czyszczacej, optucz wodg i osusz. Nastepnie zamontuj je

na miejscu

Porady:Zaleca sig doktadne czyszczenie pojemnika na kurz co najmniej raz na dwa tygodnie.
Przed uzyciem nalezy osuszy¢ pojemnik na kurz i filtr.

Zbiornik na scieki

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zwalniajgcy zbiornik na scieki, aby wyjac

skrzynke.

2. Wyczysc zbiornik na Scieki za pomoca szczotki czyszczacej.
3. Wyptucz i wylej pozostatg wodg do zbiornika na $cieki.
4. Sptaszcz gumowa zatyczke i zamontuj zbiornik na $cieki na miejscu.

Porady:
« Po umyciu podtogi wyjmij zbiornik na scieki i wyczysc go na czas, aby unikngc nieprzyjemne-
go zapachui plesni
- Zbiornik na Scieki palezy umiesci¢ i wyjac do przodu. Przed przesunigciem lub obroceniem
robota nalezy wyjac skrzynke sciekowa, aby uniknac wycieku wody do jednostki gtownej.

+ Regularnie czys¢ zbiornik na $cieki

Szczotka gtéwna

1. 0bréc¢ robota, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj oba przyciski zwalniajgce, aby
zdjgc ostong szczotki gtownej.

2. Wyjmij gtéwna szczotke, trzymajac jg w gorze.

3. Za pomocg ostrza szczotki czyszczacej usun zaplgtane wiosy ze szczotki
gtownej i doktadnie jg wyczyse.

4. Zainstaluj szczotkg gtowna, a nastgpnie ostong szczotki gtéwnej. Nacisnij
ostong szczotki gtownej, aby zainstalowac jg na miejscu.

W Ostona szczotki gtownej

@—- Szczotka gtowna
Przycisk

alniajgcy

T

Obetnij wtosy Wyczyse brud

Porady:

+ Aby zapewni¢ skuteczny efekt czyszczenia, zaleca sig wymiang szczotki gtéwnej co 6-12
miesiecy.

+ Skrzynke Sciekowa nalezy umiescic i wyja¢ do przodu. Przed przesunigciem lub obroceniem
robota nalezy wyjgc skrzynke sciekowa, aby unikng¢ wycieku wody do jednostki gtownej.

Mop watkowy

1. Odwrdé robota i nacisnij i przytrzymaj przycisk zwalniania mopa rolkowego.
Podnie$ mop rolkowy do gory i pociggnij go w prawo, aby go wyjac.

2. Za pomocg szczotki czyszczacej usun brud z mopa rolkowego, a nastgpnie
doktadnie wyptucz mop rolkowy.

3. Zainstaluj mop rolkowy i nacisnij przycisk zwalniajgcy mopa rolkowego, aby
zamocowac go na miejscu.

Procedura usuwania mopa rolkowego:

Przycisk zwalniajgcy mopa rolkowego

Czyszczenie mopa rolkowego

Wyczysc brud

Porady:

+ Aby zapewnic skuteczny efekt mycia, zaleca si¢ wymiang mopa watkowego co 3 miesigce.

- Skrzynke Sciekowg nalezy umiescic i wyjgé do przodu. Przed przesunigciem lub obréceniem
robota nalezy wyja¢ skrzynke sciekowa, aby uniknac wycieku wody do jednostki gtownej.

Szczotkaboczna

1. Obro¢ robota i wyjmij Sruby szczotki bocznej.
2. Wyjmij i wyczy$¢ szczotke boczng.

3. Zamontuj szczotke boczng i dokrec Sruby.

Porady:Aby zapewnic¢ skuteczny efekt czyszczenia, zaleca sig wymiang szczotki bocznej co
3-6 miesigey.

Koto uniwersalne

1. Obré¢ robota i pociggnij koto uniwersalne do gory.
2.0czys¢ koto uniwersalne z wtosow i brudu.
3. Zamontuj koto uniwersalne na swoim miejscu.

Czujnik klifu/wskaznik tadowania z tytu

Regularnie czy$¢ czujnik wysokosci i tylny wskaznik tadowania migkka, suchg
Sciereczka.

“tdditinie Hackovarin £ Lk
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Czujnik klifu —

Kamera/Laser dwuprzewodowy
Regularnie czy$¢ kamereg/laser dwuzytowy migkka, sucha Sciereczka.

Porady:
+ Do czyszczenia kamery/lasera dwuzytowego nie nalezy uzywac $rodkéw chemicznych,
takich jak detergenty lub spraye.



Konserwacja

Worek przeciwkurzowy

1. Otworz pojemnik na kurz i wyjmij worek na kurz wypetniony $mieciami.
2. Wytrzyj pojemnik na kurz szmatkg i zamontuj nowy worek na kurz
3. Zamknij pojemnik na kurz

Porady:Aby nie pogorszy¢ skutecznosci zbierania kurzu, nalezy wymieni¢ worek na kurz, gdy
jest petny smieci.

Konserwacja

Zbiornik na wode

1.0tworz pokrywy wiotowe stacji bazowej i wyjmij zbiornik z czystg woda.
2.Wylac pozostatg czystg wode i wyciggngé rurke filtrujgcg z zbiornika z czystg
woda.

3. Odkryj pokrywy filtrow i wyczys¢ pokrywy filtrow oraz siatke nylonowa.

4. Wyjmij pret weglowy i jonow srebrnych i umyc je czystg woda.

5.Zainstaluj ponownie rurke filtrujgca, pret weglowy i jony srebrne, a nastgpnie
napetnij wodg oczyszczong

6.Umiesc zbiornik z czystg wodg z powrotem i zamknij pokrywe stacji bazowej.

Modut jondw srebrnych

Ostonapreta — %%

weglowego
Pret weglowy

-ﬁg Pret weglowy
Porady:

+ Zaleca sig czyszczenie zbiornika na wodg i dodawanie czystej wody co najmniej raz na 2
tygodnie.

+ Zaleca sig uzupetnienie zapasu $rodka czyszczacego okreslonej marki, gdy zapas srodka
czyszczgcego na stacji sig wyczerpie.

Filtr stacji

1. Naci$nij i przytrzymaj przycisk zwalniania pokrywy filtra, aby wyjac filtr stacji.
2. Oczysc filtr i pokrywe filtra z kurzu.
3. Zainstaluij filtr stacji i pokrywe filtra na swoim miejscu.

- Filtr stacji

" Dﬁ Ostonafiltra
q

Porady:

+ Po regularnym czyszczeniu filtra stacji, przed uzyciem nalezy doktadnie wysuszyc pokrywe
filtra i filtr stacji.

- Zaleca sig wymiang filtra stacji co 1-2 lata.

Zbiornik czyszczacy/Tacka tadujgca

Wyjmij zbiornik czyszczacy, jak pokazano na rysunku. Wyczys¢ zbiornik

czyszczacy i tacke tadujgea, aby unikng¢ zapachu i plesni.

Porady:Zaleca sig czyszczenie zbiornika czyszczacego i tacy tadujgcej raz w miesigcu.

Konserwacja
Robot Stacja bazowa
Nazwa Zalecana czestotli-| Zalecana czestotli- Nazwa akceso- | Zalecana czestotli  Zalecana czestotli-

akcesorium WOSC czyszczenia WOSC wymiany

rium woSC czyszczenia woSC wymiany

Szczotka boczna Raz w miesigcu Co 3-6 miesigcy

Worek na kurz Czyscic w razie potrzeby | Wymieniaj w razie potrzeby,

zazwyczaj co 2-3 miesigce

Wymieniaj w razie potrzeby,

Mop watkowy Raz w miesigcu Co 3 miesigce Roztwor czyszczacy / 2az7wyczaj Co 2-3 miesiace
Szczotka gtowna Raz w miesigcu Co 6-12 miesigcy Filtr stacji Czysci€ w razie potrzeby Ponad 2 lata
Filtr przeciwpytowy | Czysci¢ wrazie potrzeby Co 6-12 miesigcy Zbiornik czyszczacy Raz w miesigcu /

Zbiornik na $cieki Raz w miesigcu /
Pojemnik na kurz Raz w miesigcu /
Czujnik klifu/tylny
wskaznik podczer- Raz w miesigcu /
wieni do tadowania
Kamera/Laser Raz w miesiacu Vi

dwuprzewodowy

Kotouniwersalne | CzySciC w razie potrzeby)| /

Instrukcje bezpieczenstwa

Ograniczenia

-Proszeg uzywac tego produktu zgodnie z instrukcjg obstugi. Wszelkie straty lub
obrazenia spowodowane niewtasciwym uzyciem ponosi uzytkownik.

Ten produkt zawiera Srodek chtodzacy Nie przechylaj ani nie stawiaj stacji do gory
nogami. Po przeniesieniu lub transporcie system recyklingu wody musi by¢nieruakio
przez 4 godziny przed uzyciem, aby unikna¢ awarii. Mozesz najpierw uzy¢ innych
funkcji.

<Tenjprodukt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtog w Srodowisku
domowym .Nie nalezy go uzywac na zewnatrz, w Srodowiskach innych niz podtogi,
komercyjnych lub przemystowych.Nie nalezy uzywac go w Srodowisku o temperaturze
wyzszejniz 35°C lub nizszej niz 0°C. Aby unikngC przegrzania lub starzenia sig materiatu,
ktore wptyng na zywotnoSc urzadzenia, nie nalezy wystawia¢ go na dziatanie promieni
stonecznych.

-0dtoz delikatne produkty, przewody i drobiazgi, takie jak wazony i plastikowe torby
na podtoge. W przeciwnym razie robot bedzie blokowany lub lekko zderzany podczas
pracy, co moze spowodowac uszkodzenie Twoich wartosciowych przedmiotow wdomu.

-Gdy robot pracuje, obstuguj go za pomocg przyciskow, gtosu lub ekranu. Aby uniknacé
obrazen ciata lub uszkodzenia produktu, nie cwa?nu robota nasite.

-Nie umieszczaj zadnych przedmiotéw na statycznym lub pracujgcym robocie. Nie
umieszczaj robota do géry nogami na podtodze przez dtugi czas. W przeciwnym razie
robot zostanie uszkodzony.

-Aby zapewni¢ skuteczno$¢ czyszczenia podtogi i stabilno$¢ produktu, nalezy
stosowac Srodek czyszczacy przeznaczony do tego produktu.Przechowuj roztwor
czyszczacy z dala od zrédet ciepta i upewnij sig, ze jest niedostepny dla dzieci i
zwierzat domowych

-Przed czyszczeniem lub konserwacjg robota i stacji wytgcz robota i odtgcz go od
zasilania.Nie wycieraj robota ani stacg\i mokrg szmatkg ani nie ptucz ich zadnym
ptynem.Po wyczyszczeniu zmywalnych czesci nalezy je osuszyc przed montazem
Tuzyciem.

-Przed transportem robota upewnij sig, ze jest wytgczony .Zaleca sig uzywanie
oryginalnego opakowania w celu ochrony.

-Dzieci i osoby z niepetnosprawnoscig fizyczng lub psychiczna nie powinny uzywac
tego produktu, chyba ze pod nadzorem lub po otrzymaniu instrukcji od opiekuna, ktory
moze zapewni¢ im bezpieczne korzystanie z produktu.

Podczas pracy robota nalezy trzymac dzieci i zwierzgta domowe jak najdalej od niego.

-Nie uzywaj robota do sprzatania twardych lub ostrych przedmiotéw, takich jakresztki
dekoraciji, szkto i gwozdzie. W przeciwnym razie robot zostanie uszkodzon:

-Aby unikng¢ wypadkow, nie uzywaj urzadzenia do czyszczenia ptongcych przedmi-
otow, takich jak niedogaszone papierosy czy spirale przeciw komarom.

-Aby unikngc uszkodzenia produktu, nie nalezy uzywac ostony ochronnej lidaru jako
uchwytu do przenoszenia robota.Nie nalezy uzywac % w przestrzeniachpodwieszanych
bez barierek, w tym na podtogach dwupoziomowych, otwartych balkonach i gérnych
powierzchniach mebli.

-Jesli przewod zasilajacy jest uszkodzony, nalezy go wymienic na specjalne akcesoria
lub podzespoty zakupione u producenta lub w dziale konserwacji.

Bateria i tadowanie

“Nie uzywaj zadnych akumulatoréw, przewodéw zasilajgcych ani stacji trzecich
stron. Model stacji moze by tylko S10 Ultra.

‘Nie wolno demontowac, naprawia¢ ani modyfikowac akumulatora lub stacji
bez upowaznienia.

Nie wycieraj i nie czy$¢ ptytki sprezyny tadujgcej stacji mokra Sciereczka ani
mokrymi rekami.

-Nie nalezy umieszczac stacji w poblizu zrodet ciepta, np. grzejnikow.

-Zuzyte baterie nalezy przekazac do profesjonalnej organizacji recyklingowejw
celu utylizacji. Nie wyrzucaj ich w przypadkowy sposob.

-Jesli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytaczy¢ po
petnym natadowaniu i umiesci¢ w chtodnym i suchym miejscu. Zaleca sie
tadowanie akumulatora co najmniej raz na 3 miesigce, aby uniknac uszkodzenia
akumulatora.

Uwagi dotyczace ochrony srodowiska

Wbudowany akumulator litowo-jonowy tego produktu zawiera substancje
chemiczne moggce powodowac zanieczyszczenie Srodowiska.Akumulator
powinien zostac wyjety przez specjalistg i przekazany do punktu recyklingu
akumulatoréw w celu utylizacji.

Procedura wyjmowania baterii

Niniejsza procedura dotyczy wytgcznie utylizacji robota i nie jest przeznaczona
do codziennego uzytku.

1.Uruchom robota, nie dotykajgc stacji, az poziom natadowania akumulatora
bedzie zbyt niski, aby mozna byto wyczyscic stacje

2. Wytgcz robota

3. Zdejmij dolng obudowe robota.

4. Nacisnij klamre, aby odtgczy¢ ztgcze akumulatora, a nastepnie wyjmij
akumulator.

Ostroznos¢:

“Wyjmujac baterie, upewnij sig, ze zasilanie jest roztadowane i nie odtgczaj
robota od stacji.

Prosze rozmontowac caty zestaw baterii. Nie uszkadzaj obudowy zestawu
baterii W przeciwnym razie moze dojs¢ do zwarcia lub wycieku niebezpiecznych
materiatow.

‘W razie kontaktu z ptynem z akumulatora, nalezy przemy¢ miejsce duzg iloscig
wody i natychmiast zwrdcic sig o pomoc lekarskg



